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• ヘテロジニアスMARLにおいてエージェントの学習進度に偏りがある問題に着目

• エージェント切り替え指標である興味度を TD誤差に応じて更新

• 複数のエージェントの学習を利用した試行錯誤により，学習性能の向上を実現
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