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• 2つ行動を半分づつ達成できる中間行動を提案

• 異なる 2つの行動の行動価値と優先度の距離が同程度のとき，その

行動の中間の行動を線形補間し，新たに生成，追加

• これを繰り返すことによって，行動が細分化され，連続化

図 1 The image of middle action


